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本标准非等效于国际标准 音频记录 编解码系统 年版

主题内容与适用范围

本标准规定了 编解码系统信号的格式和其他有关条件

本标准适用于录像系统录放音频信号用的 编解码器

系统说明

编解码系统中的编码器 传输变换两路音频信号为一路带有冗余信息的 信号 冗余信

息包含纠正记录或重放期间产生的随机误差所增加的纠错码 信号编码的格式与录像系统记录的

行 场电视制式相一致

编解码系统中的解码器变换处理 信号为两路音频信号

记录信号的格式

概要

记录信号的格式与 行 场电视制式信号相适应

传输速率

传输速率为

同步信号的配置

行同步信号

行周期包含的行同步信号组成如图 所示

图 行周期

场同步信号

带有均衡脉冲的场同步信号组成如图 所示



图 场同步信号

行的配置

数据同步信号

数据同步信号组成为

数据块

数据块由 组成 且为非归零 调制

白电平基准信号

白电平基准信号为 宽度且峰值为白电平

行周期中的配置

一个行周期由 组成 数据同步信号 数据块和白电平基准信号在行周期内的分配如图 所

示

图 行周期中的配置



当终端接 负载时 测量每一电压的电平 电平的误差为 见附录 补充件

场的配置

音频数据块行

音频数据块行所占有的含音频数据块的行周期在第 条中规定

控制数据块行

控制数据块行所占有的含控制数据块的行周期在第 条中规定

场中的配置

带有均衡脉冲的场同步信号处在每一场的前面 如图 中所示 对于第一 三场 控制数据块处在第

行 而对于第二 四场处在第 行

个音频数据块行紧跟在控制数据块行之后 场中剩余的行为空白区

图 场中的配置

信源编码

音频信号

音频通道数

记录音频通道数为两个 以 和 表示 作为立体声应用 通道 和 分别对应左和右通道

加重

对音频信号进行预加重 时间常数 和 的值

预加重和去加重的特性如图 所示



图 预加重和去加重

信源编码

取样

取样频率为 推荐对两通道同时进行取样 以 通道后跟着 通道的顺序交

替地对两通道进行取样也可以

量化

对取样信号用 或 线性编码进行记录

注 本标准正文叙述 编码 附录 补充件 说明 编码

编码

采用二进制补码 一个正的二进制码表示一个正的音频信号电压

数据块

音频数据块的配置

概要

音频数据块由六个取样信号字 二个误差纠正字和一个误差检验字组成

取样信号字

取样信号字以最高有效位 为位 最低有效位 为位 的 所组成 如图 所示

对于通道 和 的第 个取样字 分别表示为 和

图 取样信号字

误差纠正字

和 表示的每个误差纠正字 由下列方程生成的 组成 见附录 补充件



式中 或 的倍数

生成矩阵 按模 完成计算

生成矩阵 由下式定义

取样信号字 和 用下列矩阵表示

交织

八个字序列由六个取样信号字和两个误差纠正字按如下形式组成

对上序列完成距离 的交织 交织后八个字序列如下所示

距离 等于 相当于 个字

误差检验字

用 表示的误差检验字由以下方法生成的 组成 对交织过的八字序列 中最初

的每一个进行模 加 加后 序列的每一比特与多项式具有的来自 到 项的系数相符合



这个多项式被如下生成多项式模 除

误差检验字由相除所得的剩余式中 到 项的系数给定

表示如下

式中 的最高有效位

的最低有效位

音频数据块中的配置

在一个完整的序列中 取样信号字 误差纠正字和误差检验字在数据块中的位置 如图 所示

图 音频数据块中的配置

控制数据块的配置

概要

控制数据块由提示字 内容识别字 地址字 控制字和误差检验字等组成

提示字

提示字由 组成 如下所示

内容识别字

内容识别字由 组成 在本标准中都是

地址字

地址字由 组成 且被分成三个独立的码 索引码 时间码和场码 每种码均以二进制数表示

索引码

索引码为 在 的范围内 记录时控制索引码的更新

时间码

时间码由 组成 分为 时 分 秒 时 由 组成 分 由 组成 第 个数时进

到 时 秒 由 组成 第 个数时进到 分 记录 时 分 和 秒 的值时 复位到零或调整到预

定值

场码

场码由 组成 每隔 个脉冲进位 行 场 场码值在第 条中规定的每一场中计算

奇数和偶数分别安排到奇 偶场 记录时场码受控复位

地址字中码的配置

索引码 时间码和场码配置在地址字之间 如图 所示



图 地址字中码的配置

每种码最高有效位在先 最低有效位在后

控制字

控制字由 组成 见表

表 控制字的状态

内容 应用 码状态

符合本标准的识别码 按本标准

无规定

复制禁止码 不禁止

误差纠正识别码 采用

误差纠正识别码 采用

预加重识别码 采用

误差检验字

以 表示的误差检验字为 组成 由符合 条规定的提示字 内容识别字 地址字和控

制字所组成的 序列中产生

控制数据块的组成

每种字排列顺序如下

提示字

内容识别字

地址字

控制字

误差检验字

如图 所示

图 控制数据块的组成



附 录

后沿中的噪声电平

补充件

包含在行同步信号后沿与数据同步信号前沿之间间隔中的噪声电平 在输出端接 负载 带宽

时 噪声电平为 或更小

附 录

误差纠正字

补充件

同一般的规则一样 应用 和 两个误差纠正字

在 的配置中 仅用 误差纠正字

六个取样信号字最后的两个比特中的每个和由 组成的一个误差纠正字 处在音频数据块中

误差纠正字 的位置 如图 所示

图 音频数据块的组成

图 中 等等 表示 中的最后两位 按照比特 和 的顺序

附 录

录像系统

补充件

以附加器的方式出现的编解码系统 要求连接的录像系统满足以下条件

信 噪 比 约

跳 动 约

扭 曲 约

输出电平 峰峰值

开 关 点 有些可包括在数据中

频率特性 频率特性依赖于设备

跟 踪 手动调整有可能需要

磁带条件 在经常使用的情况下 要考虑伤痕和折皱的存在



由于输出信号通过录像系统还要受其他不稳定因素的影响 所以在设计和制造期间要尽可能建立

良好的稳定性

为了使用者的方便 希望编解码系统尽量自动跟踪变化因素

在录像系统上要进行跟踪调整 所以有必要提供某些方法 如设置指示器 利用它可确定最佳点

近来 更多的录像系统 除标准模式外附加有长放方式 在 记录时 从稳定性和可靠性观点出

发 应采用标准模式

依照本标准组合录像系统和 编解码系统时 为了保持 记录的性能 考虑录像系统的设

计也是重要的
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